


Newton zitvisie
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* Belaste rugleuninghoek

tussen 115-123 graden

ONTSPANNEN ZITHOUDING
* Belaste rugleuninghoek tussen 115-123 graden
* Belaste zittinghoek tussen 12-20 graden

20°
VOORKOMEN VAN DISCOMFORT DOOR: 12°
¢ |ndividuele ondersteuning van de rugcontour
¢ Ondersteunen bilcontour 0°
* Geen wrijvingskrachten
LifesMobility

Enjoy the balance



Voordelen van de Newton zitvisie

Optimale oriéntatie
door hoofd in balans

Minimale krachtsinspanning
door biomechanisch evenwicht

Geen discomfort
door ondersteuning van de

individuele rugcontour

Geen discomfort
door goede drukverdeling
en geen wrijvingskrachten

. Sociale interactie

door horizontale kijklijn

+ Bewegingsvrijheid

van de armen door betere
rompstabiliteit

l Ruimte voor organen
en ademhaling door
open zithouding

LifesMobility
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De gevraagde functie-eisen van cliénten in de reguliere
zelfrijder en de kantelrolstoel

Functie-eisen

Stabiele zithouding ondersteunen

Individuele rugcontour ondersteunen
Bewegingsvrijheid armen
Optimale trippelruimte- en hoogte

Rijden en duwen met minimale inspanning

Mobiliteit

Stabiliteit in alle gebruikssituaties

Aanpasbaar aan veranderende functie-eisen zonder
nieuwe onderdelen
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Veilig vervoerbaar




De lichtrijdende en de reguliere zelfrijder

NEOX 1{0) 0.4
Lichtrijdende zelfrijder Reguliere zelfrijder
Zitting- en rugleuningcategorie I I i

Cliént

Stoornisniveau -----------
Activiteitenniveau ..-- ----- |

Mobiliteitsbehoefte .--- T T T

Functie-eisen zitondersteuning

Zijwaartse rompondersteuning

Drukverdelend vermogen & drukontlasting




ROXX

v Optimale aandrijfhouding met Newton
door maximale bewegingsvrijheid van de
armen en optimale positionering ten
opzichte van de hoepels

v Optimale trippelruimte en -hoogte
door positionering van parallel vouwframe
v Rijden met minimale inspanning

door passende hulpaandrijving
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Stabiliteit en veiligheid in alle gebruikerssituaties

Aanpasbaar aan veranderende functie-eisen:

v Zitsysteem

v Trippelen <-> hoepelen <-> duwen

v/ Overgang naar Canto Nxt

LifesMobility




Rijden met minimale inspanning door licht

rijdend onderstel met lage rolweerstand,

star frame en goede balanspuntinstelling

Maximale bewegingsvrijheid:

trippelruimte en bewegingsvrijheid armen




Stabiele zitondersteuning met Newton

Individuele ondersteuning van de
kyfotische rugvorm

Passende duw- en hoepelondersteuning

LifesMobility
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